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To whom it may concern 

 

Surat Pernyataan Keaslian Karya Ilmiah 

 

 

Dengan hormat, 

Bersama surat ini saya menyatakan bahwa materi dari karya ilmiah yang berjudul “Coordinate Modelling 

of The Discrete Hexapod Manipulator via Artificial Intelligence.” adalah karya ilmiah penulis pertama (Felix 

Pasila) bersama saya, yang merupakan pengembangan dari algoritma kecerdasan buatan yang terdapat 

pada disertasi dan makalah-makalah yang terkait dengan disertasi penulis pertama tersebut.  

Pada makalah kami ini dilakukan implementasi pada manipulator hexapod (6 derajat kebebasan) Stewart 

Platform. Hasil dari cek plagiarisme Turnitin menunjukkan nilai PS 6% karena algoritma kecerdasan buatan 

yang digunakan merupakan pengembangan dari makalah yang berjudul, ”Inverse Static Analysis of 

Massive Parallel Arrays of Three-State Actuators via Artificial Intelligences.” yang mana ditulis oleh penulis 

pertama dan pembimbing disertasi beliau. 

Demikian surat pernyataan saya ini dibuat, semoga dapat menjelaskan mengapa PS bernilai 6%. 

Terima kasih. 

 

 

Penulis kedua, 

 

 

Roche Alimin 
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